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Abstract of EP1306064 

The instrument has a parallelogram linkage guide 
mechanism (56,57) for coupling 2 spring-loaded 
prosthesis holders (52A,52B) for a pair of 
prosthesis plates, one prosthesis holder fixed to 
an elongate instrument body (51), the other 
attached to the guide mechanism, which is 
operated via a movable operating device 
displaced in a longitudinal direction. 


Fig. 3 


74 $9 



Data supplied from the esp@cene( database - Worldwide 


http://v3.espacenet.com/textdoc?DB=EPODOC&IDX=EP1306064&F=0 


2/8/2007 


(19) 


J 


EuropSisches Patentamt 
European Patent Office 
Office europeen des brevets 



(12) 


(43) Veroffentlichungstag: 

02.05.2003 Patentbiatt 2003/18 

(21) Anmeldenummer: 01125793.8 

(22) Anmeldetag: 29.10.2001 


(11) EP1 306 064 A1 

EUROPAISCHE PATENTANMELDUNG 

(51) lntCl7: A61F2/46 


(84) Benannte Vertragsstaaten: 

(72) Erflnder: Keller, Arnold 

AT BE CH CY DE DK ES Fi FR GB GR IE iT LI LU 

23863 Kayhude (DE) 

MC NL PT SE TR 


Benannte Erstreckungsstaaten: 

(74) Vertreter: Glawe, Delfs, Moll & Partner 

AL LT LV MK RO SI 

Patentanwalte 


Rothenbaumchaussee 58 

(71) Anmelder: Waidemar Link (GmbH & Co.) 

20148 Hamburg (DE) 

22339 Hamburg (DE) 



(54) Instrument zum Einsetzen einer Zwischenwirbelprothese 


(57) Instrument zunn Einsetzen einer Zwischenwir- 
belprothese, das zwei durch eine Parallelfuhrung 
(56,57) verbundene, voneinander wegsprelzbare Pro- 
thesenhalterungen (52)furein Paarvon Prothesenplat- 
ten aufweist. Die erste Prothesenhalterung (52A) 1st test 
an einem langgestreckten Instrumentenkorper (51) an- 
geordnet. Die zweite Prothesenhalterung (52B) ist ver- 
mlttelst einer Parallelfuhrung von dem Instrumentenkor- 


Fig.3 


per (51 ) gehalten. Es ist ein Schraglenker (57) vorgese- 
hen, dessen erstes Ende (58) an dem Instrumentenkor- 
per (51 ) in dessen Langsrichtung beweglich und dessen 
zweites Ende (60) an dem zweiten Prothesenhalter 
(528) festachslg angelenkt ist. Das erste Ende (58) des 
Schraglenkers (57) Ist mit einer in Langsrichtung des In- 
strumentenkorpers (51) bewegbaren Betatigungsein- 
richtung verbunden. 
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Beschreibung 

[0001] Zum Einsetzen von Zwischenwirbelprothesen, 
die aus zwei jeweils mit einem Wirbelkorper zu verbin- 
denden Prothesenplatten und einem dazwischen ange- 5 
ordneten Prothesenkern bestehen, sind Einsetzinstru- 
mente bekannt (EP-A-333 990), die an ihrem vorderen 
Endezwei Prothesenhalterungen aufweisen, die jeweils 
eine Prothesenplatte aufnehmen. Die Prothesenhalte- 
rungen sind durch eine Parallelfiihrung nniteinanderver- 
bunden, die es gestattet, die Prothesenplatten zunachst 
einander stark anzunahem, urn sle leichter in den engen 
Zwischenwirbelraum einbringen zu konnen, und an- 
schlieBend (nnit den angrenzenden Wirbeln) auseinan- 
der zu spreizen, urn den Prothesenkern einfugen zu 
konnen. Danach nahertman die Prothesenhalterungen 
einander wieder damit die Prothesenplatten den Pro- 
thesenkern in seiner Funktionsstellung einschlieBen, 
und das Instrument wird entfernt. Das bekannte Instru- 
ment 1st als Zange ausgebildet, die gegenuber der Rich- 
tung der Prothesenhalterungen, die mit der IVIedianrich- 
tung des Korpers ubereinstimmen soli, abgewinkelt ist, 
urn dem Einbringen des Prothesenkerns nicht im Wege 
zusein. Dies hatverschiedeneNachteile. Insbesondere 
kann die Kraft zum Einbringen der Prothesenteile in den 
Zwischenwirbelraum nicht in Langsrichtung des Instru- 
ments aufgebracht werden. Dafur ist vielmehr ein be- 
sonderes Ansatzinstrument erforderlich. 
[0002] Es ist auch ein Instrument zum Einbringen ei- 
ner derarllgen Prothese bekannt (DE-U-299 16 078), 
das von einem unteren Paar von Fuhrungsstangen und 
eineroberen Fuhrungsstange gebildet ist, die am hinte- 
ren Ende anelnander angelenkt sind und an ihren vor- 
deren Enden Prothesenhalterungen tragen. Sle bilden 
eine Fuhrungsbahn fur ein Spreizelement. Wenn dieses 
mittels einer Zahnstange zwischen ihnen vorwarts ge- 
trieben wird, spreizt es die Stangenenden auseinander 
und schiebt gleichzeitig den Prothesenkern vor sich her, 
bis dieser die gewunschte Endstellung erreicht hat. Da- 
nach wird das Spreizelement zuruckgezogen, urn die 
Prothesenplatten dem Prothesenkern zu nahem. Dabei 
ist die Spreizbewegung mit der Einfiihrung des Prothe- 
senkerns zwangslaufig gekoppelt, so daB der Spreiz- 
vorgang nicht gesondert uberwacht und nur schwer be- 
obachtet werden kann. 

[0003] Die Erfindung sucht ein Instrument zu schaf- 
fen, das eine von dem Einbringen des Prothesenkerns 
unabhangige Spreizung der Prothesenplatten eriaubt 
und dessen Langsrichtung belm Einbringen der Prothe- 
sen mit der Medianrichtung des Korpers ubereinstimmt. 
[0004] Die erfindungsgemaBe Losung llegt in den 
Merkmalen des Anspruchs 1 . 

[0005] Er betrifft ein Instrument zum Einsetzen einer 
Zwischenwirbelprothese, das zwei durch eine Parallet- 
fuhrung verbundene, voneinander weg spreizbare Pro- 
thesenhalterungen fur ein Paar von Prothesenplatten 
aufweist. Die erste dieser Prothesenhalterungen ist (est 
an einem langgestreckten Instrumentenkorper uberein- 


stimmend mit dessen Langsrichtung angeordnet. Die 
zweite Prothesenhalterung ist vemnlttelst der Parallel- 
fuhrung an dem Instrumentenkorper gehalten. Es ist ein 
Schraglenker vorgesehen, dessen erstes Ende an dem 
Instrumentenkorper in dessen Langsrichtung beweglich 
angelenkt ist. Sein zweltes Ende ist an dem zweiten Pro- 
thesenhalterfestachsig angelenkt. Sein erstes Ende ist 
mit einer in Langsrichtung des Instrumentenkorpers be- 
wegbaren Betatigungseinrichtung verbunden. Wird die 
Betatigungseinrichtung in derjenigen RIchtung bewegt, 
in welcher das erste Ende des Schragienkers in Rich- 
tung zu dem Anienkpunkt seines zweiten Endes bewegt 
wird, so richtet sich der Schraglenker auf und spreizt da- 
durch die zweite Prothesenhalterung vom Instrumen- 
tenkorper und der ersten Prothesenhalterung ab, und 
umgekehrt. 

[0006] Der Schraglenker kann Tell einer Scheren- 
Parallelfuhrung sein. ZweckmaBigenweise ist der 
Schraglenker paarig symmetrisch beiderseits des In- 
strumentenkorpers vorgesehen, urn eine unsymmetri- 
sche und zum Verkanten neigende Kraftiibertragung zu 
vemneiden. 

[0007] ZweckmaBlgerwelse sind samtliche den In- 
strumentenkorper und die zweite Prothesenhalterung 
verbindenden Telle auBerhalb einer mittleren, in Langs- 
richtung des Instrumentenkorpers verlaufenden Durch- 
tritlsoffnung angeordnet, deren Weite mindestens den 
Querabmessungen des zwischen die Prothesenplatten 
einzusetzenden Prothesenkerns und eines dafur vorge- 
sehenen Prothesenkernhalters entspricht. Der Prothe- 
senkern kann auf diese Weise leicht durch das Einsatz- 
instrument hindurch und durch dessen beidseitige Glie- 
der gefuhrt eingebracht werden. Damit der Operateur 
belm Einbringen des Prothesenkerns leicht diejenige 
Stellungdes Prothesenkernhalters findet, In welcher der 
Prothesenkem die gewunschte Stellung zwischen den 
Prothesenplatten erreicht hat, sind das Einsetzinstru- 
ment und der Prothesenkernhalter zweckmaBlgerweise 
mit zusammenwirkenden Anschlagen versehen, die 
diese Endstellung bestimmen. 
[0008] Die Betatigungseinrichtung umfaBt zweckma- 
Blgerweise eine Handhabe und eine Ubersetzungsein- 
richtung. Die Ubersetzungseinrichtung kann beispiels- 
weise von einer Gewindespindel gebildet sein. Als 
zweckmaBiger hat es sich erwiesen, die Betatigungs- 
einrichtung als einen Griffhebel auszubilden, der mit ei- 
nem kurzeren Arbeitshebel verbunden ist, der die Uber- 
setzungseinrichtung bildet. Er ist zweckmaBigen/veise 
so angeordnet, daB er gleichzeitig die seitliche Bewe- 
gung des Griffhebels umwandelt in die in Langsrichtung 
des Instrumentenkorpers verlaufende Betatigungsrich- 
tung. 

[0009] Der Schraglenker kann mit seinem ersten En- 
de an einem am Instrumentenkorper in dessen Langs- 
richtung gefuhrten Schlitten angelenkt sein. Statt des- 
sen ist es auch moglich, daB er ein Glied eines Kniehe- 
belpaars ist, wobei die Betatigungseinrichtung direkt 
Oder indirekt am Kniepunkt des Hebelpaars angreift. 
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[0010] Die Erfindung wird im Folgenden naher unter 
Bezugnahme auf die Zeichnung eriautert, die ein vor- 
teilhaftes Ausfiihrungsbeispiel veranschaulicht. Es zei- 
gen: 

Fig. 1 eine Gesamtansicht des Instruments, 

Fig. 2 eine perspektivische Ansicht des vorderen Ab- 

schnltts des instrunnents von schrag oben. 
Fig. 3 eine Seitenansicht des vorderen Abschnitts, 
Fig. 4 eine Unteransicht des vorderen Absclinitts, 
Fig. 5 eine Unteransiclit des liinteren Teils des In- 
struments, 

Fig. 6 ein Detail der Betatigungseinrichtung und 
Fig. 7 eine alternative Ausfiihrung der Spreizelnrich- 
tung. 

[0011] Am vorderen Ende des Instrumentenkorpers 
51 befinden sich zwei Halterungen 52 fur Prothesenplat- 
ten 53. Die Prothesenhalterungen 52 sind gabelformig 
und am Ende offen. Ihre seitlichen Schenkel bilden Fuh- 
rungen fur den Rand der Prothesenplatten 53. Sie ge- 
statten es, die Prothesenplatten unter Uberwindung ei- 
ner Reibkraft in Langsrichtung des Instnjments in die 
Prothesenhalterungen 52 einzusetzen bzw. herausglei- 
ten zu lassen. Am hinteren Ende besitzt der Prothesen- 
k6rper51 eineSchlagplatte54. Durch Schlageauf diese 
Platte konnen die Prothesenplatten 53, gehalten von 
den Prothesenhalterungen 52, zwischen zwei Wlrbel- 
korper getrieben werden. 

[0012] Die untere Prothesenhalterung 52A (Fig. 9 und 
10) ist mit dem Instrumentenkorper 51 test und im dar- 
gestellten Beispiel sogar einstuckig verbunden. Die 
obere Prothesenhalterung 528 ist mittels einer Sche- 
renanordnung, die aus Scherenglledem 56, 57 besteht, 
mit dem Instrumentenkorper 51 verbunden. Die Sche- 
renanordnung 56, 57 ist so gestaltet, da3 die obere Pro- 
thesenhalterung 52B sich ausschlieBlich lotrecht zur un- 
teren Prothesenhalterung 52A und parallel zu dieser be- 
wegen kann. Die Prothesenhalterungen konnen einan- 
derweitgehend angenahert werden (Fig. 1), urn leichter 
in den Wirbelzwischenraum eingetheben werden zu 
konnen. Sie konnen zusammen mit den benachbarten 
Wirbelkorpern auseinandergespreizt werden (Fig. 2 und 
3), um Raum zu geben fur die Einfuhrung des Prothe- 
senkerns 77 zwischen die Prothesenplatten 53. Danach 
werden sie einander wieder angenahert, um den Pro- 
thesenkern in der gewunschten Stellung festzuhalten. 
Das Instrument kann dann abgezogen werden. 
[001 3] Die hinteren Bolzen 58, 59 der Scherenglieder 
56: 57 gleiten in Langlochern des Instrumentenkorpers 
51 bzw. der Platte 73, die die obere Prothesenhalterung 
528 nach hinten fortsetzt. Die RIchtung der Langlocher 
stimmt mit der Instrumentenlangsrichtung uberein. Die 
vorderen Bolzen 60 der Scherenglieder 56, 57 sind starr 
mil den Prothesenhalterungen 52 verbunden. Um die 
Prothesenhalterungen zu spreizen, ist eine Einrichtung 
vorgesehen, die den hinteren Bolzen 58 des Scheren- 
glieds 57 In Langsrichtung des Instruments verschiebt. 


Dafur ist der Griffhebel 61 vorgesehen, der am Instru- 
mentenkorper um eine Achse 62 schwenkbar ist und ei- 
nen Arbeitshebel 63 aufweist, der auf das hintere Ende 
eines Gleitsteins 64 wirkt, der Teil eines T-formigen 

5 Schlittens 65 (Fig. 4 und 6) ist, an dessen Querhaupt 
die hinteren Bolzen 58 der beiderseits angeordneten 
Scherenglieder 57 angelenkt sind. Der Schlitten 65 ist 
in Langsrichtung des Werkzeugkorpers gefuhrt. Man er- 
kennt in Fig. 4, daB die parallelen Kanten des Gleitsteins 

10 64 zwischen entsprechend parallelen Kanten 66 eines 
Ausschnitts im Instrumentenkorper gefuhrt sind. In Fig. 
3 erkennt man, da(3 die Enden 67 des Querhaupts in 
Langlochern 68 gefuhrt sind. Wird der Griffhebel 61 wie 
beim Zusammendrucken der Rebel einer Zange an den 

15 Instrumentenkorper herangezogen, so driickt sein Ar- 
beitshebel 63 den Schlitten 64 in Pfeilrichtung 70 (Fig. 
6). Dadurch wird das hintere Ende des Scherenglieds 
57 nach vorne getrieben, wodurch die Prothesenhalte- 
rungen 52 auseinandergespreizt werden. Der Arbeits- 

20 hebel 63, der Schlitten 65 und die Schraglenker 57 bil- 
den somit eine Anordnung zum Verstellen des Abstands 
der Prothesenhalterungen 52. Es versteht sich, daB die- 
se Anordnung auch durch andere Ausfuhrungen ersetzt 
werden kann. Ferner erkennt man, daB die Spreizkraft 

25 nicht unbedingt uber Teile der Scherenanordnung aus- 
geubt zu werden braucht. 

[0014] Falls der WInkel zwischen dem Schraglenker 
57 und der Langsrichtung des Instruments zu klein ist 
fur die Ausubung einer groBen Spreizkraft, kann fur die 

30 Spreizung ein gesondertes Glied vorgesehen werden. 
Diese Alternative ist in Fig. 7 veranschaulicht. Die Platte 
73, die an ihrem vorderen Ende die obere Prothesen- 
halterung 52 tragt, ist - wie in dem zuvor beschriebenen 
Ausfuhrungsbeispiel - vennittelst einer Scherenanord- 

35 nung 56,57 von dem Instrumentenkorper 51 getragen. 
Abwelchend von jener Ausfiihrung Ist die Spreizeinrich- 
tung unabhangig von der Scherenanordung verwirk- 
licht. Die Lenker 100,101 bilden eine Kniehebelanord- 
nung. Ein Ende dieser Lenker ist mit dem Instrumenten- 

40 korper 51 bzw. der Platte 73 verbunden. Ihr anderes En- 
de bildet das Knie 103, an dem das Ende eines Lenkers 
1 02 eingreift, dessen anderes Ende 1 04 mit der Betati- 
gungseinrichtung verbunden ist. Die Verbindung kann 
so ausgefuhrt sein, wie dies in Fig. 6 dargesteitt ist Die 

45 von der Scherenanordnung 56,57 unabhangige 
Spreizanordnung hat den Vorteil, daB die Winkel, unter 
denen die Lenker 100,101 und 102 beansprucht wer- 
den, ohne Rucksicht auf eine Parallelfiihrungsfunktion 
lediglich im Hinblick auf eine gunstige Kraftubertragung 

50 bemessen werden konnen. 

[0015] Beim Spreizen der Prothesenhalteaingen tre- 
ten betrachtliche Krafte auf. Deshalb ist der Handhebel 
61 durch eine Gewindespindel 71 mit Knebelmutter 72 
erganzt, die den Vorgang erielchtert und es gestattet, 

55 das Instrument In der gespreizten Stellung zeitwellig 
festzusetzen. 

[0016] In dieser Stellung bildet sich zwischen dem In- 
strumentenkorper 51 und der die obere Prothesenhal- 
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terung52 nach hinten fortsetzenden Platte 53 einerseits 
sowie zwischen den seltlichen Scherenanordnungen 
56, 57 andererseits ein kanalartiger Freiraum. Durch 
diesen Freiraum kann mittels eines Instruments 76 der 
Prothesenkern 77 zwischen die Prothesenplatten 52 
gefuhrt werden (Fig. 3). Das Instrument 76 weist einen 
Anschlag 75 auf , der sich an die Hinterkante 74 der Plat- 
te 73 aniegt, wenn der Prothesenkern 77 genau die vor- 
gesehene Stellung zwischen den Prothesenplatten 52 
errelcht hat. 

[0017] Es wird nun eine Einrichtung zum Auswerfen 
der Prothesenplatten 53 aus den Prothesenhalterungen 
52 bzw. zum Abdrucken des Instruments von den Pro- 
thesenhalterungen bzw. den angrenzenden Wirbein be- 
schrieben. Die Prothesenfuhrungen 52 enthalten hinter 
dem Aufnahmeraum fur die Prothesenplatten 53 eine 
Fuhrungsnut 80, die in Instrumentenlangsrichtung und 
somit in der Gleitrichtung der Prothesenhalterungen 52 
verlauft. Sie enthalt einen Schieber 81 , dessen vorderes 
Ende 82 am Rand der in der Prothesenhalterung befind- 
iichen Prothesenplatte anschlagt und deswegen als 
Prothesenanschlag bezeichnet wird. Das hintere, In Fig. 
2 und 3 nicht sichtbare Ende des Schiebers 81 ist mit 
einer ebenfalls in Instrumentenlangsrichtung gefuhrten 
Stange 83 starrverbunden. Das hintere Ende der im In- 
strumentenkorper 51 gelagerten Stange 83 ist, wie Fig. 
4 zeigt, an einem Anschlagelement 84 befestigt, dessen 
Naturspatererlautertwird. Es ist ebenfalls in Langsrich- 
tung des Instruments verschiebbar. Das Anschlagele- 
ment 84 ist wiederum starr mlt einer Schubstange 86 
verbunden, die im Instrumentenkorper 51 langs ver- 
schieblich gelagert ist und zu einer Handhabe 87 fiihrt. 
Wenn der Operateur die Handhabe 87 in Rellrichtung 
nach vorne schiebt, werden die Schubstange 86, das 
Anschlagelement 84, die Stange 83 und der Schieber 
81 nach vorne verschoben, um die Prothesenplatte 53 
aus der Prothesenhalterung 52 herauszuschleben. Da- 
bei kann sich die Hand des Operateurs an einem Zapf en 
88 abstutzen, der fest mit dem Instrumentenkorper 51 
verbunden ist. 

[0018] Unmittelbar wirkt sich die Bewegung der 
Handhabe 87 nur auf den Schieber 81 aus, der im un- 
terenTell des Instruments, namlich im Instrumentenkor- 
per, angeordnet ist. Damit srch die Schieber 81 beider 
Prothesenhalterungen synchron bewegen, ist eine Be- 
wegungsiibertragungseinrichtung vorgesehen. Die den 
Schieber 81 der oberen Prothesenhalterung steuernde 
Stange 83 ist an ihrem hinteren Ende mit einem An- 
schlagelement 85 fest verbunden, das ebenso wie das 
Anschlagelement 84 der unteren Prothesenhalterung in 
Instrumentenlangsrichtung beweglich gefuhrt ist. Das 
untere Anschlagelement 84 weist beiderseits hochra- 
gende Anschlagschenkel 90 auf, die hinter und benach- 
bart den Schenkein 91 liegen, die von dem oberen An- 
schlagelement 85 beiderseits herunterragen. Wenn die 
Prothesenplatten 53 sich in ihrer hintersten Stellung in 
den Prothesenhalterungen 52 befinden und die Prothe- 
senanschlage 82 sie beruhren, liegen auch die einander 


benachbarten Stirnflachen der Anschlagschenkel 90, 
91 aneinander an. Wenn nun durch Betatigung der 
Handhabe 87 das untere Anschlagelement 84 mit den 
Anschlagschenkein 90 nach vorne geschoben wird, 

5 wird durch deren Zusammenwirken mit den Anschlag- 
schenkein 91 des oberen Anschlagelements auch der 
Schieber 81 der oberen Prothesenhalterung nach vorne 
geschoben. Die beiden Schieber 81 bewegen sich somit 
synchron. Da die zusammenwirkenden Anschlagfla- 

10 Chen 90, 91 lotrecht zur Instrumentenlangsrichtung ver- 
laufen, istdiesynchrone Bewegung der Schieber 81 un- 
abhanglg von dem jeweiligen Abstand der Prothesen- 
halterungen voneinander gewahrleistet. 
[0019] Jeder Schieber 81 tragt einen starr mit ihmver- 

^5 bundenen Ansatz 95 sowie ein in Langsrichtung des 
Schiebers an diesem gefuhrtes Klotzchen 96, das mit 
seiner Stirnflacheden Wirbelanschlag bildet. Wenn die 
Prothesenhalterungen mit den darin befindlichen Pro- 
thesenplatten 53 in den Zwischenraum zweier Wirbel 

20 eingetrieben werden, legen sich die Stirnflachen der 
Wirbelanschlage 96 schlielBlich an die ventralen Kanten 
der Wirbelkdrper an. Durch den Abstand der Stirnfla- 
chen der Wirbelanschlage 96 von den Prothesenplatten 
wird somit die Tiefe bestimmt, in der die Prothesenplat- 

25 ten in den Wirbelzwischenraum gelangen. Durch Ver- 
stellen der Wirbelanschlage 96 an den Schiebern 81 
kann diese Tiefe verandert werden. Dies geschieht mit- 
tels einer Gewindespindel 97, die in einer Gewindeboh- 
rung des Ansatzes 95 gefuhrt ist und deren Ende dreh- 

30 bar, aber in Langsrichtung fest mit dem Wirbelanschlag 

96 verbunden ist. Durch Verdrehen der Gewindespindel 

97 kann somit der Operateur die Einsetztiefe der Pro- 
thesenplatten 53 im Verhaltnis zur ventralen Kante der 
zugehorigen Wirbelkorpervorherbestimmen. Dabei hilft 

35 ihm eine Skala 98. 


PatentansprUche 

40 1. Instrument zum Einsetzen einer Zwischenwirbel- 
prothese, das durch eine Parallelfuhmng (56,57) 
verbundene, voneinander wegspreizbare Prothe- 
senhalterungen (52A) fur ein Paar von Prothesen- 
platten (53B) aufweist, dadurch gekennzeichnet, 

45 daB die erste Prothesenhalterung (52A) fest an ei- 
nem langgestreckten Instrumentenkorper (51) an- 
geordnet Ist und die andere durch die Parallelfuh- 
mng (56,57) mit dem Instrumentenkorper (51) ver- 
bunden ist und daB ein Schraglenker (57,100) vor- 

50 gesehen ist, dessen erstes Ende (58,103) an dem 
Instrumentenkorper (51) in dessen Langsrichtung 
beweglich und dessen zweites Ende (60) an dem 
zweiten Prothesenhalter festachsig angelenkt ist, 
wobei dessen erstes Ende (58,103) mit einer in 

55 Langsrichtung des Instrumentenkdrpers (51) be- 
wegbaren Betatigungseinrichtung (61,63) verbun- 
den ist. 
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2. Instrument nach Anspruch 1 dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der Schraglenker (57,100) paarig 
symmetrisch beiderseits des Instrumentenkorpers 
vorgesehen ist. 

5 

3. Instrument nach Anspruch 1 oder 2 dadurch ge- 
kennzeichnet, daB der Schraglenker (57) Tell einer 
Scheren-Parallelfuh-rung (56,57) Ist. 

4. Instrumenten nacheinemderAnspruchel bis3da- io 
durch geken nzelchnet daB alle den Instrumenten- 
korper (51) und die zweite Prothesenhalterung 
(52B) verbindenden Telle beiderseits eine mittlere, 

in Langsrichtung des Instrumentenkorpers (51) ka- 
nalartig verlaufende Durchtrlttsoffnung begrenzen, '5 
deren Welte mindestens den Querabmessungen 
eines zwischen die Prothesenplatten (53) einzuset- 
zenden Prothesenl<erns (77) und eInes dafiir vor- 
gesehenen Prothesenkemhalters (76) entsprlcht. 

20 

•5. Instrument nach Anspruch 4 dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das Instrument und der Prothesen- 

kernhalter (76) zusammenwirkende Anschlage 
(74,75) zum Bestimmen der Endstellung des Pro- 
thesenkemhalters (76) aufweisen. 25 

6. Instrument nach einem der Anspruche 1 bis 5, da- 
durch gekennzelchnet, daB die Betatigungsein- 
richtung eine Handhabe (61) und eine Uberset- 
zungseinrichtung (63) umfasst. 30 

7. Instrument nach Anspruch 6, dadurch gekenn- 
zelchnet, daB die Handhabe von einem Griffhebel 

(61) und die Ubersetzungseinrichtung von einem 
mit dem Griffhebel (61 ) verbundenen, kurzeren Ar- 35 
beltshebel (63) geblldet ist. 

8. Instrument nach einem der Anspruche 1 bis 7, da- 
durch gekennzelchnet, daB das erste Ende (58) 

an einem am Instrumentenkorper in dessen Langs- 40 
richtung gefuhrten Schlitten (65) angelenkt ist. 

9. Instrument nach einem der Anspruche 1 bis 7, da- 
durch gekennzelchnet, daB der Schraglenker 
(100) ein Glied eines Kniehebelpaars (100,101) ist. 
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